FURUNO
Manual de Instalacion

Sensor de Radar
mooeo DRS4D-NXT

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD ..ottt s rrssss s sssarsssssssssnssssssnsssssnssssrenasnns i
CONFIGURACION DEL SISTEMA ......oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeessesesssesssssssesssssesssensssnnsnen iii
LISTAS DE EQUIPOS ... rrsm s s sssas s e s ns s esa s e sa s s s s an s e sna s s e ann s e nnna s e nnnnsrannn iv
PROLOGO ... o ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaseeesssesesesesssessanssseseasaensasnsssnsssssenssansssnesaseensaenssanesssnensnans \%
1. INSTALACION.........occeceieectetcee et eas s s e e e e s essssss s e e e st eesesssasse s e s e s sssanansenen 1
1.1 Consideraciones de iNStalacCiOn .............oouuiiiiiiiie ettt e e 1
1.2 Instalacion del SENSOr de Fadar............coovuuiiiiiii et 3
LIRS I 071 o] 15T (o TR 7
2. CONFIGURACION INICIAL w..eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesemeeaeeesesansssnesesssnsssnsssnesassensssnesaneen 8
2.1 Puntos de control después de la instalacion..............ccoviveviiiiiiii e 8
2.2 CoNfIQUrACION INICIAL........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiieiiiiieeeieeeiee e e e eeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeereeseeeaaaaaaaaans 8
3. MANTENIMIENTO, SOLUCION DE PROBLEMAS........oooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesenesenneneens 13
TR I |V F=T 0 (=Y o110 0 1T=T ] (o T 13
3.2 SUSHIUCION eI TUSIDIE .....ceeeeeeeeceeee e e e e e e aaaans 13
3.3 Solucidn de problemas .........ccoovviiiiiiiii 14
ESPECIFICACIONES. .........co o iiieiiieeii e ree s rrmns s rea s s s s an s s s saan s e s n e s e n s s e nnnnsssennnes SP-1
LISTA DE EQUIPAMENTO .....ccciieiiiiiirii s sssrrsssssenssssas s snss s snsssensssensssansssnnsssnnnsennnss A-1
PLANOS DE DIMENSIONES .......ccu it iieiissirsenrssssssasssss s ssssssnssssnsssansssnnssennssennnss D-1
DIAGRAMA DE INTERCONEXION .....coceeiiiiiiiireeirrenssernsssesesssrsnssssrsnsssssnnsssesnnsnees S-1

Declaration of Conformity

N2XT

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

www.furuno.com

Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales, marcas registradas o
marcas de servicio de sus respectivos propietarios.



Pub. No. IES-36490-A1
DATE OF ISSUE: OCT. 2016



/N\ INSTRUCCIONES DE SEGURI-

DAD

El instalador del equipo debe leer las instrucciones de seguridad antes de
intentar instalar el equipo.

/\ ADVERTENCIA

Indica la existencia de una situacién potencialmente
peligrosa que, si no se evita, puede ocasionar la
muerte o lesiones graves.

| /A\PRECAUCION |

Indica la existencia de una situacion potencialmente
peligrosa que, si no se evita, puede ocasionar lesiones
eves o0 moderadas.

AAdvertencia, precaucion ® Accion prohibida 0 Accion obligatoria

/\ ADVERTENCIA | /\ ADVERTENCIA

PELIGRO DE DESCARGA
ELECTRICA

No abra el equipo.

Para la instalacion no es necesario
abrir el sensor del radar.

®

No desmonte ni modifique

el equipo.

Pueden producirse incendios,
descargas eléctricas o lesiones
graves.

Desconecte la alimentacion de la
fuente de alimentacion antes de
comenzar con la instalacion.

Pueden producirse incendios,
descargas eléctricas o lesiones
graves si se deja encendida la
alimentacioén o si se activa mientras
se esta instalando el equipo.

%

Debe llevar puestos un cinturén
de seguridad y un casco
mientras maneje la unidad de
antena.

La caida desde el mastil de la

antena de radar puede provocar
lesiones graves e incluso mortales.

Use fusibles adecuados.

La utilizacion de un fusible
inadecuado puede causar un
incendio o dafos en el equipo.

@

Asegurese de que la fuente de
alimentaciéon sea compatible con
la tensién nominal del equipo.

La conexion de una fuente de
alimentacioén incorrecta puede
provocar incendios o dafios
materiales.

No dependa exclusivamente de un
dispositivo de navegacion para
navegar con el buque.

Para la seguridad del buque y la
tripulacién, el navegador debe
comprobar todas las ayudas
disponibles para confirmar la posicion.




/\ ADVERTENCIA

. La antena del radar emite

energia electromagnética de
radiofrecuencia (RF) que
puede resultar daiina,
especialmente para los ojos.
No mire nunca directamente
desde una distancia corta

a la abertura de la antena
cuando el radar esté
funcionando ni se acerque
a una antena que esté
transmitiendo.

En la tabla inferior aparecen
las distancias a las que existen
niveles de radiacién por
radiofrecuencia de 100,

50y 10 W/m?2,

Modelo 100 W/m? | 50 W/m?| 10 W/m?

DRS4D-NXT N/D N/D 0,7m

ETIQUETA DE ADVERTENCIA

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

/\ PRECAUCION

g Ponga a tierra los equipos

entre dispositivos.

Respete las siguientes
distancias de seguridad para
evitar interferencias con el
compas magnético.

para prevenir interferencias

Compas estandar
0,55 m

Compas de gobierno
0,30 m

Se recomienda conectar el
sensor a un dispositivo de
desconexion (disyuntor, etc.)
para controlar la alimentacion.

La unidad de antena lleva pegada una etiqueta de advertencia. No la quite.
En caso de pérdida o deterioro de la etiqueta, pongase en contacto con su

proveedor para conseguir una nueva.

[ A WARNING A

A E&

To avoid electrical shock,
do not remove cover.

No user-serviceable parts
inside.

H—ERTVUNDF EHN—ERT
BOTTFEW, REBICITEEEE LA
HE<HY. F—ShHdE/BETT,

A
Yi’%@éd)ﬂhw)o

Nombre: Etiqueta de advertencia (2)

Tipo: 03-129-1001-3

N.° de codigo: 100-236-743



CONFIGURACION DEL SISTEMA

SENSOR DE RADAR

DRS4D-NXT
- —
- - /™ < =
Conjunto |
de cables Cable de
CP03-36400/ alimentacion/LAN
— N CP03-36410/ Tm
CP03-36420/
CP03-36430
(10/15/20/30 m, 15 m esta
definido como estandar)

LAN

Alimentacion
12/24 VV CC

——— : Suministro estandar
------- : No suministrado

" Se requiere una actualizacién a la version de software 4.01
(que se publicara en la primavera de 2016) o posterior.
"2 Se requiere una actualizacién a la version de software 5.01 o posterior.



LISTAS DE EQUIPOS

Suministro estandar

Nombre Tipo N.° de cédigo | Cantidad Observaciones
Sensor de radar RSB-135-115 | 000-029-247 1
Ma_teriales de insta- | CP03-37001 001-426-200 1
lacion CP03-36400 | 000-027-211 | Seleccione | Conjunto de cables, 10 m
CP03-36410 | 000-027-212 una Conjunto de cables, 15 m
CP03-36420 | 000-027-213 Conjunto de cables, 20 m
CP03-36430 | 000-027-214 Conjunto de cables, 30 m
Piezas de repuesto | SP03-18101 001-426-190 1 Fusibles
Suministro opcional
Nombre Tipo N.° de cédigo Cantidad Observaciones
Soporte de montaje | OP03-208 001-078-340 1
del radomo
Kit de actualizacion | OP03-239 001-426-250 1 Para DRS2D,
DRS4D y DRS6A
Cable LAN MOD-z072-020+ 001-167-880-10 1 2m
Cable LAN MOD-Z072-050+ 001-167-890-10 1 5m
Cable LAN MOD-Z072-100+ 001-167-900-10 1 10 m
Caja de empalme TL-CAT-012 000-167-140-10 1 Para extensién de
cable LAN

*: Después de completar el tendido del cableado, es necesario impermeabilizar el conector LAN.

Envuelva el conector con cinta de vinilo.

iv




PROLOGO

Informacion general sobre DRS4D-NXT

La funcion TARGET ANALYZER* muestra los blancos que se acercan con colores diferentes.
* Requiere un sensor GPS. Cuando cambia el ajuste de [Target Analyzer Mode] a [Rain], se
muestran los ecos parasitos de lluvia.

La funcion AUTO TARGET ACQUIRE adquiere automaticamente solo aquellos objetos que se
aproximan dentro de un radio de 3 nm, por calculo mediante doppler.
* La velocidad registrada de los objetos depende de su vector respecto al propio barco.

RezBoost proporciona una resolucién de acimut equivalente a un radar de antena abierta
equiparable.

Nota: Consulte el Manual del operador correspondiente a su pantalla multifuncién para infor-
marse sobre las funciones enumeradas mas arriba.

Funcién de arranque instantaneo. Este sensor de radar carece de magnetron; por lo tanto, no
es necesario realizar el precalentamiento del magnetron.

Gracias a la reduccion de las emisiones eléctricas, ya no es necesario preocuparse por los
riesgos de la radiacion.

El radar sin magnetrén permite prescindir de la sustitucién periédica del magnetron y los
componentes relacionados.

Hay disponible un kit de actualizacion para los modelos DRS2D, DRS4D o DRS6A, utilizando
el cable ya existente.
Consulte el capitulo 4 para informarse sobre la actualizacion.

Se pueden mostrar RACON («RAdar beaCON», baliza de radar) y SART («Search And
Rescue Transponder», transpondedor de busqueda y rescate) en un radio de 0,5 a 1,5 nm
(depende de la escala de distancia).

* Las sefales de RACON y SART se muestran como una linea.

La escala de presentaciéon maxima es de 36 nm en el modo escala de sefial.

El alcance para aplicar la funcion ARPA («Automatic Radar Plotting Aid», ayuda del pléter
automatico de radar) es de 24 nm. La escala de distancia maxima en el modo de rango o
distancia dual es de 12 nm. * Los simbolos de ARPA se borran al pasar del modo de rango o
distancia dual al modo de alcance de sefial y viceversa.

El modo de rango dual presenta las siguientes limitaciones.
- La escala de presentacion maxima es de 12 nm.
(36 NM para el modo de presentacion simple)
- En comparacién con el modo de presentacion simple, el alcance maximo de deteccion se
reduce hasta el 20 % como maximo.



1. INSTALACION

1.1 Consideraciones de instalacion

AVISO

No aplique pintura, sellante anticorrosivo ni spray de contacto
al revestimiento o las piezas de plastico del equipo.

Estos elementos contienen disolventes organicos que pueden
dafar el revestimiento y las piezas de plastico, en especial los
conectores de este material.

* No pinte el radomo, podria afectar a la emision de las ondas de radar.

 Elija una ubicacion que no permita que se acumule el agua en la base del sensor.

* No corte el cable de alimentacién/LAN ni el conjunto de cables durante la instala-
cion.

* No tape las rendijas de ventilacion situadas en la parte inferior del radomo.

Conexion con un cuadro eléctrico de distribucién

* El sensor de radar no tiene interruptor de encendido. Por lo tanto, se recomienda
conectar el sensor a un cuadro eléctrico de distribucidon con un interruptor para con-
trolar la alimentacion.

Consideraciones para elegir la ubicacion para la instalacién

* Instale el sensor de radar en el arco de radar, en un mastil o en una plataforma ade-
cuada. Para los veleros, hay una opcion de montaje en radomo disponible, que per-
mite instalar el sensor fijandolo a un mastil.

» Este sensor de radar emite un haz horizontal (360°) y otro vertical (25°).

/E‘\

12.5° 12.5°

Coloque el sensor en un lugar con una buena visibilidad, evitando en la medida de
lo posible que ninguna de las partes de la superestructura, la arboladura o el apa-
rejo del barco obstruya o intercepte el haz de exploracién. Cualquier pequefia obs-
truccion, ademas de provocar la aparicion de zonas en sombra y sectores ciegos,
afectara negativamente a la capacidad de la antena, como la anchura del haz y el
nivel de los I6bulos laterales. Ademas, reducira la funcionalidad del radar, por ejem-
plo, la resolucién de acimut, y también puede provocar falsos ecos. Por ejemplo, un
mastil con un diametro considerablemente inferior al ancho del haz horizontal del
radiador provocara unicamente un punto ciego reducido, pero un puntal horizontal
0 una cruceta situados en el mismo plano horizontal que el sensor de radar origi-
narian un obstaculo mucho mas grave; en ese caso, tendria que situar el sensor de
radar con bastante separacion, por encima o por debajo. Asegurese de que ningun
objeto metélico esté cerca de la antena. Consulte las ilustraciones de la pagina si-
guiente para ver la colocacion habitual en un velero o embarcacion a motor.



1. INSTALACION

* Instale el radar en un lugar donde no haya grandes estructuras (como un mastil)
dentro de un radio de 1 metro respecto al centro del radar.

» Seleccione una ubicacién tan libre de otras estructuras como sea posible, para que
no provoquen la aparicion de un sector ciego. Un sector ciego dentro del haz del
radar podria impedir que se visualicen correctamente los ecos del radar.

» Rara vez es posible situar el radar de sensor en un lugar que disponga de una vi-
sion completa en todas las direcciones. Por lo tanto, en cuanto le sea posible tras
la instalacion, debe determinar la influencia de la anchura angular y la demora re-
lativa de todo sector de sombra sobre el radar.

(Vista [=! (Vista
posterior) posterior)
Vista posterior

' =) el

Sensor de radar Sensor de radar

= =

Instalacion en un velero Instalaciéon en una embarcacién a motor

Instalacion tipica en un velero y embarcacion a motor

« Siseinstalan varios radares en un mismo barco, NO instale el modelo DRS4D-NXT
dentro del alcance del area de haz emitido por los otros radares. Fijese en la si-
guiente ilustracién como referencia para seleccionar una ubicacién adecuada para
la instalacion. La memoria SSD alojada en el interior del modelo RS4D-NXT sufrira
dafos si se situa dentro del area de emision que barre el haz de otro radar.

/" Sitte el radar fuera del haz de .
/ radar (gris oscuro) de otro radar. % ..

Ubicacion apta para la instalacion
del sistema DRS4D-NXT



1.2

1. INSTALACION

Instalacién con equipo de radioteléfono

* Instale el radomo lejos de las antenas de radiocomunicacion (SSB, VHF, Inmarsat)
y la antena de GPS, para evitar las interferencias en el radar.

* Instale el radomo lejos del equipo de radiotelefonia, para que el ruido eléctrico no
afecte a dicho equipo.

Tendido de cables

» Para reducir las probabilidades de captar interferencias eléctricas, evite en la me-
dida de lo posible instalar el cable de alimentacion/LAN y el conjunto de cables cer-
ca de otros equipos eléctricos situados a bordo. Asimismo, evite tender el cable en
paralelo a otros cables eléctricos.

» Asegurese de que el cable de alimentacion/LAN y el conjunto de cables no corran
en horizontal y que estén situados separados de los cables que transmiten las se-
fales de radio y de las antenas.

Para embarcaciones de grandes dimensiones

» Si este sensor de radar debe instalarse en una embarcacion de grandes dimensio-
nes, tenga en cuenta los puntos siguientes:

+ Lalongitud del cable de alimentacion/LAN preinstalado es de 1 m desde el rado-
mo al conector.

» La longitud del conjunto de cables estandar es de 15 m desde el conector hasta
la unidad de alimentacion.

* El cable de alimentacion/LAN que va desde el sensor de radar hasta la pantalla,
pasando por la unidad de alimentacién, viene con longitudes de 10 m, 15 m, 20
m o 30 m. Seleccione la longitud al comprarlo.

* Los depdsitos y humos procedentes de una chimenea o de otra instalacién de
ventilacion de escape pueden afectar de modo negativo al rendimiento de la an-
tena. Ademas, la presencia gases calientes puede deformar el segmento del ra-
diador. El sensor de radar no se debe montar en lugares donde la temperatura
sea superior a 55° (131°).

Instalacion del sensor de radar

Determine al idoneidad de la ubicacion del montaje ANTES de montar el sensor de
forma permanente. Las sefales de entrada y salida pueden solaparse entre si, en fun-
cion de la forma de la embarcacién, e impedir la comunicacién entre el radar y la pan-
talla. Coloque el sensor en la ubicacion seleccionada y conéctelo cuadro eléctrico de
distribuciéon y a la unidad de pantalla. Encienda el sensor y la unidad de pantalla.
Compruebe que la imagen se actualice en la unidad de pantalla con cada barrido.
Puede que sea necesario probar varias veces hasta dar con la ubicacion adecuada.



1. INSTALACION

Herramientas necesarias para la instalacion

Prepare las herramientas que se indican a la dere-
cha.

» Llave para pernos M10

» Taladro eléctrico con brocas de 11 mm (0,43%) de
diametro

Instalacién en una plataforma

La instalacion del sensor de radar comprende cinco pasos. La siguiente ilustracion re-
sume el proceso de instalacion.

POPA «— -
PROA
Cable de alimentacion/LAN (1 m) Alinee la marca de proa
N g (A) del radomo con la
e L — proa del barco.
)
o o
Plataforma —> ° ©
Los orificios se deben taladrar siguiendo/ © . © «Arandela plana
como referencia el dibujo del esquemay la ;& | © «Arandela elastica

. . on
plantilla de montaje de este manual. 2 g <—Perno hexagonal (M10x25)

1. Coloque la plantilla de montaje incluida sobre la ubicacién donde se va a realizar
el montaje y taladre cuatro orificios de fijacion en dicho lugar.

Nota: Los orificios deben estar paralelos a la linea de proa y popa.

Proa

Plantilla de montaje



1. INSTALACION

2. Coloque el sensor de radar en la plataforma con la marca de proa (A) del sensor
alineada con la proa del barco.

3. Utilice los pernos de cabeza hexagonal (consulte la siguiente tabla para compro-
bar la longitud de los pernos), las arandelas planas y las arandelas elasticas para
fijar el sensor de radar a la plataforma. El par de apriete de los pernos es de 19,6
a 24,5 Nem.

Base del sensor
Determine la longitud de los
tornillos de acuerdo con el
\ grosor de la plataforma.
/
Arandela plana Plataforma
Arandela elastica \ Perno hexagonal
Grosor de la plataforma y perno que utilizar
Grosor de la plataforma Tamano de los pernos que utilizar
6-10 mm M10x25 (incluidos)
Mas de 10 mm No incluidos
4. Conecte el cable de alimentacién/LAN al conjunto de cables.

Siga estas instrucciones para tender el cable de alimentaciéon/LAN

Los conectores no deben golpear en ninguna parte de la embarcacién debido
al viento, etc.

No aplique ninguna carga a los conectores.

Si el cable se pasa por un mastil en un velero, asegurese de que no toque los
cabos (vela, driza, etc.)

No permita que el cable entre en contacto con el casco.

El cable debe estar situado de modo que no se provoque tensién alguna en los
conectores. Para evitar que se tense, disponga un bucle del cable cerca del
sensor y ate ese bucle con bridas para cable, como se muestra en la siguiente
figura.

El didametro
minimo de
curvatura es
80 mm.

N
Enrolle el cable y atelo con las bridas para cables.



1. INSTALACION

* Envuelva el punto de contacto de los conectores con una capa de cinta vulca-
nizadora autoadhesiva para que sea estanco al agua.

1) Envuelva el punto de contacto de los
conectores con una capa de cinta
vulcanizadora autoadhesiva.

d

N

2) Envuelva con otra capa de
cinta vulcanizadora
autoadhesiva, cambiando el
sentido en que la aplica.

Cinta vulcanizadora

.. m\“@\\\n

/

Cinta vulcanizadora

3) Envuelva la cinta vulcanizadora
autoadhesiva con una capa de
cinta de vinilo.

\\\\\!v[l»\l\

Cinta de vinilo

4) Envuelva todo de nuevo con otra
capa de cinta de vinilo, cambiando
el sentido en que la aplica.

Cinta de vinilo

"
B .
p

* Fije el cable al mastil en el cuello de cada conector con una brida de cable.
» Recoja el cable sobrante en bucles.
5. Conecte el conjunto de cables a la fuente de alimentacion y a la unidad de pan-

talla.
Instalacién con el montaje del radomo

El montaje de radomo opcional le permite fijar el sensor de radar a un mastil en un
velero.

Nombre, tipo: Montaje de radomo, OP03-208
N.° de cédigo: 001-078-340

Nombre Tipo N.° de cédigo | Cantidad

Placa de montaje 03-018-9001-0 100-206-740-10 1
Placa de soporte (1) 03-018-9002-3 100-206-753-10 1
Placa de soporte (2) 03-018-9003-3 100-206-763-10 1
Placa de fijacion 03-018-9004-3 100-206-773-10 2
Abrazadera de soporte (1) 03-018-9005-0 100-206-780-10 1
Abrazadera de soporte (2) 03-018-9006-0 100-206-790-10 1
Perno de cabeza hexagonal con M8x20 SUS304 | 000-162-955-10 10
arandela

Perno de cabeza hexagonal con M4x12 SUS304 | 000-162-956-10 4
arandela




1.3

1.3.1

1.3.2

1. INSTALACION

Instalacion del soporte

1. Instale las placas de fijacion en las abrazaderas de soporte (1) y (2) con cuatro
pernos de cabeza hexagonal M8x20.

2. Encaje sin apretar las abrazaderas de soporte (1) y (2) con las placas de soporte
(1) y (2) mediante cuatro pernos de cabeza hexagonal M4x12, de modo que el
espacio entre los soportes se pueda ajustar.

3. Coloque la placa de montaje sobre la abrazadera de soporte y encajela sin apre-
tar mediante cuatro pernos de cabeza hexagonal M8x20.

Fijacion de la abrazadera de soporte al mastil

1. Taladre ocho orificios de 6,5 mm de diametro en el mastil y fije el soporte con
ocho remaches de acero inoxidable (no suministrados) de 6,4 mm de diametro.

2. Apriete los pernos (M8 x 20) fijandolos a la abrazadera de soporte.
3. Fije el sensor de radar al soporte.

Conecte el cable de alimentacion a la fuente de alimentacion siguiendo las instruccio-
nes para tender el cable que se muestran en esta pagina.

Placa de

fijacion Remache &=

Placa de soporte (2)

: Placa de soporte (1)  Fijacion del sensor al montaje del radomo

Abrazadera de b 7
soporte (2) M4x12

Ensamblaje del montaje del radomo

Cableado

Requisitos de alimentacién

El modelo DRS4D-NXT requiere una alimentacién de 12V CC o de 24 V CC. Conecte
el cable rojo al terminal positivo de la bateria del barco y el cable azul al terminal ne-
gativo. El cable negro es un cable de apantallamiento para la toma de tierra.

Conexion del cable de red

Conecte el cable de red al dispositivo de pantalla multifuncién*. *En adelante, nos re-
feriremos a los modelos TZTL12F, TZTL15F, TZT9, TZT14 y TZTBB como «disposi-
tivo de pantalla multifunciony.




2.

CONFIGURACION INICIAL

2.1

2.2

2.21

Puntos de control después de la instalaciéon

Antes de utilizar el producto, realice lo siguiente:

» Comprobaciones mecanicas
* Encendido y configuracién inicial

Comprobaciones mecanicas

Compruebe los puntos siguientes antes de encender el DRS4D-NXT.

* Todas las arandelas estan en su sitio y los pernos estan totalmente apretados.

» Todas las conexiones son seguras y el cable de red esta conectado al dispositivo
de pantalla multifuncién.

» Todos los cables de conexion estan asegurados, segun las instrucciones de la
pagina 4.

Encendido y configuracion inicial

Utilice la informacion de este manual y del manual del dispositivo de pantalla multi-
funcién para encender el sensor y realizar la configuracion inicial.
Asegurese de que todo el personal esta alejado de la antena.

2. Mantenga pulsada la tecla de encendido de su dispositivo de pantalla multifun-
cion hasta que se encienda la unidad.

3. Realice la accion correspondiente en su dispositivo de pantalla multifuncion para
encender el DRS4D-NXT.

4. Compruebe que el rumbo esté correctamente alineado; los blancos deben apare-
cer en la demora correcta en relacion a la proa del barco. Ajuste la alineacién si
fuese necesario, consulte para ello la seccion 2.2.

Configuracion inicial

Encienda el dispositivo de pantalla multifuncion y realice la configuracion inicial de la
unidad de antena.

Configuracion inicial para el modelo NavNet TZtouch2

(TZTL12F/TZTL15F)

1. Toque el icono [Home] para que se muestre la pantalla de inicio y los ajustes del
modo de presentacion.

2. Toque [Radar] en el menu [Settings].

Toque [Radar Source] y a continuacion, seleccione la unidad de antena apropia-
da.

Nota: Si hay conectada una unidad de antena pero no aparece en la lista [Radar
Source], cierre la lista y vuelva a abrirla. El nombre de la unidad de antena debera
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aparecer con una marca de verificacion, tal y como aparece en el siguiente ejem-

Radar Source

XXXXXXXX-XXXXXXXXXX 2

4. Arrastre la pantalla del menu [Radar] para que se vea la opcion del menu [Radar
Initial Setup] y a continuacién, pulse [Radar Initial Setup].

5. Tomando como referencia las tablas que figuran a continuacion, ajuste el radar.

Menu [Radar] - [Radar Initial Setu

Elemento de ment

Descripciéon

[Antenna Rotation]

Seleccione la velocidad de rotaciéon de la antena.

[Antenna Heading Align]

Consulte "Alineacién del rumbo de la
antena" de la pagina 9.

[Main Bang Suppression]

Si el impulso inicial aparece en el centro de la pantalla,
deslice el icono circular de modo que este desaparezca
mientras se observa el eco del radar en el lado izquierdo
de la pantalla.

[Enable Sector Blanking]

[Enable Sector 2 Blanking]

Se pueden seleccionar hasta dos sectores ciegos (sin
transmisioén). Seleccione [ON] para activar esta funcion.
Establezca los angulos inicial y final (de 0° a 359°).

Menu [Radar] - [Antenna Position]

Elemento de menu

Descripcion

[Longitudinal (from bow)]

[Lateral (-Port)]

Tomando como referencia la figura de la dere-
cha, introduzca la posicién proa-popa (longitu-
dinal) y babor-estribor (lateral) del origen del
posicionamiento.

A

Origin
0

[Antenna Height]

Seleccione la altura de la antena sobre la linea de
flotacion.

[Radar Monitoring]

Muestra diversa informacion respecto al radar conectado.

[ARPA Advanced Settings]

No cambie estos ajustes.

[Set Hardware To Factory
Default]

Restablece para el radar seleccionado en [Radar Source]
los ajustes predeterminados de fabrica.

[Reset Default Settings]

Restablece los ajustes del menu [Radar] a los valores
predeterminados de fabrica.

Alineacion del rumbo de la antena

Ha montado la unidad de antena apuntando directamente hacia delante en direccion
a la proa. Sin embargo, podria aparecer un objetivo, pequefio pero visible, en la mis-
ma popa en la linea de rumbo (cero grados).

En la practica, probablemente observara algun pequefio error en demora en la pan-
talla, debido a la dificultad de obtener un posicionamiento inicial adecuado de la uni-
dad de antena. El siguiente ajuste compensara el error:
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2.2.2

1. Configure su radar con una escala de entre 0,125 y 0,25 nm y con el modo de
proa arriba.
Puede seleccionar una escala mediante la accion de pellizcar. La escala aparece
en la esquina inferior derecha de la pantalla. La escala también se puede selec-
cionar con la barra deslizante que se muestra en el lado derecho del area de pre-
sentacion del radar. Arrastre la barra hacia arriba para acercar o hacia abajo para
alejar.

@ J_ |nC|a

ONM

Indicaciones del radar

Acercar Alejar

Pellizcar la pantalla

N

Haga girar la proa del barco hacia un blanco o destino.

Toque el icono [Home] para que se muestre la pantalla de inicio y los ajustes del
modo de presentacion.

Pulse [Radar] para que aparezca el menu [Radar].

Arrastre el menu [Radar] para que se muestre el menu [RADAR INITAL SETUP].
Toque [Antenna Heading Align].

Introduzca el valor de compensacion de modo que el blanco se muestre en la par-
te superior de la pantalla (margen de ajuste: +179,9° a-180°, +: sentido horario, -:

w

No oA

sentido antihorario) y a continuacion, toque el icono \/ .
8. Confirme que el eco del blanco aparece con la demora correcta en la pantalla.

Configuracion inicial para el modelo NavNet TZtouch (TZT9/
TZT14/TZTBB)

1. Pulse la tecla Home (o toque el icono Home).

2. Seleccione la opcién [Menu] de la barra de iconos del menu para abrir el menu
principal.

3. Seleccione [Radar].

Seleccione la opcidon [Radar Source] en los submenus del menu [Menu Radar] y

a continuacion, seleccione el tipo de radar conectado.

Nota: Si hay conectada una unidad de antena pero no aparece en la lista [Radar

Source] cierre la lista y vuelva a abrirla. EI nombre de la unidad de antena debera

aparecer con una marca de verificacién, tal y como aparece en el siguiente ejem-

plo.

&

Menu Radar Close™—

'RadaT-Saur ce XXXXXXXX-XXXXXXXXXX @

J XXXXXXXX=-XXXXXXXXXX

Day Background Color Black vn

Night Backgreund Color Black (V)

10
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5. Arrastre los submenus del menu [Menu Radar] hasta encontrar la opcion de menu
[Radar Initial Setup].

Menu Rada

e Plotter Display
Titulo— Radar Initial Setup >) S play

Antenna Rotation Vector Chart

Antenna Heading Align s-52 Display

Main Bang Suppression

Weather

Enable Sector Blanking

LEGE
Start Angle

Targets

End Angle
Sounder

Antenna Height Alarin
Antenna Longitudinal Position
Antenna Lateral Position (-Port)
Auto Tuning

Tuning Source

Manual Tuning

Menu Radar (ajuste inicial del radar)

Elemento de
menu

Descripcion

[Antenna Rotation]

Seleccione la velocidad de rotacion de la antena.

[Antenna Heading
Align]

Consulte el apartado "Alineacion del rumbo de la
antena" de la pagina 2-12.

[Main Bang Sup-
pression]

Si el impulso inicial aparece en el centro de la pantalla, deslice el
icono circular de modo que este desaparezca mientras se obser-
va el eco del radar en el lado izquierdo de la pantalla.

[Antenna Height]

Seleccione la altura de la antena sobre la linea de flotacion.

[Antenna Longitu-
dinal Position]

[Antenna Lateral
Position (-Port)]

Introduzca la posicidn proa-popa (longitudinal) y ba-
bor-estribor (lateral) del origen de posicionamiento.

Otros

Consulte el Manual del operador del TZT9/14/BB.

11
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Alineacion del rumbo de la antena

Ha montado la unidad de antena apuntando directamente hacia delante en direc-
cion a la proa. Sin embargo, podria aparecer un objetivo, pequeio pero visible,
en la misma popa en la linea de rumbo (cero grados).

En la practica, probablemente observara algun pequefio error en demora en la
pantalla, debido a la dificultad de obtener un posicionamiento inicial adecuado de
la unidad de antena. El siguiente ajuste compensara el error:

1)

Seleccione una escala entre 0,125y 0,25 nm y establezca el modo en Proa
arriba.

Puede seleccionar una escala mediante la accion de pellizcar. La escala de
distancia y el intervalo de anillos de distancia aparecen en la esquina inferior
izquierda de la pantalla.

Intervalo entre
Distancia  anillos de distancia

Acercar Alejar 4 NM o

Pellizcar la pantalla Indicaciones de distancia

Para la unidad TZTBB, también puede controlar la distancia durante el fun-
cionamiento como se explica a continuacion. Toque el cuadro de escala del
radar de la esquina inferior izquierda de la pantalla para que se muestre la
barra deslizante. Arrastre el icono de circulo para ajustar la escala de distan-
cia.

@
Acercar1
4 NM: i
o IR 1 NM -—— Barra deslizante
Distancia
N\
Toque el area rodeada con un circulo de  actual — \gqhéo
linea discontinua para que se muestre la \(\
barra deslizante. _
Nota: Puede cambiar entre transmision y Alejaw Arrastre el icono
modo de espera pulsando el lado derecho de circulo para
del cuadro de escala del radar. ajustar la escala

de distancia.
Haga girar la proa del barco hacia un blanco o destino.

Pulse la tecla Home (o toque el icono Home) y a continuacién, seleccione el
icono [Menu], [Radar] y [Antenna Heading Align] por ese orden, para que apa-
rezca el teclado numérico en pantalla.

Introduzca el valor de compensacion de modo que el blanco se muestre en
la parte superior de la pantalla (margen de ajuste: +/- 0° a 180°, +: sentido
horario, -: sentido antihorario) y a continuacion, toque [Save].

Confirme que el eco del blanco aparece con la demora correcta en la pantalla.

12



3.

MANTENIMIENTO, SOLUCION DE
PROBLEMAS

3.1

/A ADVERTENCIA

NO ABRA EL SENSOR.
Peligro de descarga eléctrica

Dentro no hay componentes que
pueda arreglar el usuario. Solo
personal cualificado debe trabajar en
el interior del equipo.

Mantenimiento

Realizar un mantenimiento periddico es importante para conseguir un buen rendi-
miento. Compruebe los puntos que se mencionan a continuacion entre cada 3y 6 me-
ses, a fin de mantener el radar en perfecto estado de funcionamiento. Respete las
instrucciones de seguridad que se indican en la parte delantera de este manual al tra-
bajar con el mastil.

Punto de control Accién
Pernos de fijacion » Sustituya los pernos corroidos.
+ Corrosion » Apriete los pernos que se hayan aflojado.
+ Siestan bien apretados | « Aplique sellante marino a los pernos nuevos.
Radomo Si encuentra una grieta, reparela temporalmente con una
* Grietas pequeia cantidad de compuesto sellante o adhesivo. Sila
+ Materias extrafias unidad necesita reparaciones permanentes, llévela a su

distribuidor.

La presencia de materias extrafias en el radomo pueden

reducir la sensibilidad significativamente. Retire las mate-
rias extrafias con un trapo humedecido en agua dulce. No
utilice limpiadores comerciales para limpiar el sensor, ya

que podrian deteriorar la pintura y las marcas, o deformar
el plastico.

Sustitucion del fusible

El fusible de 5 A (Tipo: FRU-2P5S-FU-5A-A, n.° de cdédigo: 000-168-869-10) del por-
tafusibles del conjunto de cables protege el sensor de radar frente a fallos del equipo
y sobrecargas. Si no puede encender la alimentacion, asegurese de que el fusible no
esté fundido. Si es asi, averiglie el motivo antes de sustituirlo. Si se vuelve a fundir

después de sustituirlo, pdngase en contacto con su proveedor para que le aconseje.

Cable de alimentacion y cable LAN
A\ ADVERTENCIA %:ﬁlﬂﬂfﬁ
0 Use fusibles adecuados. j —; = L]:ss:n

La utilizacion de un fusible \ )
inadecuado puede causar un Portafusibles — e
incendio o dafios en los equipos. Cambio del fusible

Abra la tapa del portafusibles y sustituya el fusible.
Después, cierre la tapa.

13
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3.3

Solucién de problemas

La tabla siguiente presenta procedimientos basicos para la solucidén de problemas
para restablecer el funcionamiento normal. Si no puede restablecer el funcionamiento
normal, pongase en contacto con su proveedor para que le aconseje.

Problema

Solucién

El tipo de radar no aparece en el
dispositivo de pantalla multi-
funcion.

» Compruebe que el conjunto de cables esté conectado a la
fuente de alimentacién y que esta esté encendida.

+ Compruebe que el cable de alimentacién no presente dafos.

» Compruebe si el fusible se ha fundido.

 Verifique el voltaje de la tensién de la red eléctrica principal del
barco.

» Compruebe cual es la version del software del dispositivo de
pantalla multifuncion.

El tipo de radar aparece en el
dispositivo de pantalla multi-
funcion, pero no aparece la pre-
sentacion del radar o no se inicia
la transmision.

Compruebe cual es la version del software del dispositivo de
pantalla multifuncion.

El radar aparece en el dispositi-
vo de pantalla multifuncién, pero
desaparece cuando se ha inicia-
do la transmision o continua rei-
niciandose.

Compruebe que la tensién de alimentacion es suficiente.

Se inicia la transmision, pero no
aparecen los ecos o0 son muy
débiles.

Compruebe los ajustes de GAIN/SEA/RAIN.

Hay demasiadas interferencias.

» Active el supresor de interferencias.
» Active o desactive la transmision.
« Cambie el canal de transmision.

Aparecen marcas y caracteres
en la pantalla, pero no aparecen
los ecos.

Compruebe que el conjunto de cables esté bien fijado.

Se cambié la escala pero la ima-
gen del radar no cambia.

* Pruebe a ampliar o reducir la presentacién del radar con el
zoom.
» Apague el equipo y vuelva a encenderlo.

La intensidad de la seinal es de-
masiado baja.

Solicite que un técnico cualificado revise el radar.

14




FURUNO DRS4D-NXT

ESPECIFICACIONES DEL SENSOR DE RADAR
DRS4D-NXT

1 RADIATOR
1.1 Tipo de antena Antena de matriz de area
1.2 Longitud de laantena  22-inch
1.3 Ancho del haz horizontal 3.9°tipico (-3dB)
Adjustable between 2.0° and 3.9° (effective with RezBoost control)
1.4 Ancho del haz vertical  25° (-3dB)
1.5 Atenuacion del I16bulo lateral -24 dB
1.6 Rotacion 24/36/48 rpm coupled with range or 24 rpm fixed (select)

2 FUNCION DEL RADAR
2.1 Frecuencia de transmisién

Ch# PON (MHz) QON (MHz)
1 9380 9400
2 9400 9420
3 9420 9440
2.2 Potencia de salida 25 W nominal (equivalent to 4kW magnetron radar)

2.3 Frecuencia intermedia 83.75/103.75 MHz
2.4 Escala, longitud del impulso y frecuencia de repeticion de impulsos (PRR)

Escala (NM) | Longitud del impulso (us) PRR
(non-modulated/modulated) | (Hz approx.)
0.0625a0.5 0.08/5.0
0.75a1 0.15/7.5
1.5a2 0.3/11
3a4 0.6/13 1100
6a12 1.2/15
16 a 36 1.2/18
2.5 Escala minima 20m

2.6 Resolucion de escala 20m
2.7 Precision de demora +1°
2.8 Tiempo de calentamientoNull

3 INTERFAZ
3.1 Number of port LAN: 1 puerto, Ethernet, 100Base-TX, RJ45
3.2 Instrucciones de datos IEC61162-1/2
Entrada GGA, GLL, GNS, HDG, HDM, HDT, RMA, RMC, THS, VHW, VTG

4  ALIMENTACION ELECTRICA
12-24 VDC: 2.5-1.3 A

5 CONDICIONES AMBIENTALES
5.1 Temperatura ambiente -25°C a +55°C (almacenamiento: -30°C a +70°C)

5.2 Humedad relativa 93% o0 menos de +40°C
5.3 Grado de proteccién IP26
5.4 Vibracion IEC 60945 Ed.4

6 COLOR DE LA UNIDAD
N9.5 (cubierta), PANTONE2945C (parte inferior)

SP -1 E3649S01G (Spanish)



P A C K I N G L I S T 03HR-X-9851 -0 11
DRS4D-NXT-J/E A-1
| NAME | OUTLINE | DESCRIPTION/CODE No. [ Q'TY |
2=v F UNIT
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I RSB-135-115 1
RADAR SENSOR 220
"¢ | 000-029-247-00 ]
e T SPARE PARTS
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........... T
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I$*Z*£I’ -----------------------------------------------
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= DOCUMENT
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TEMPLATE 297
........... T
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Q IM+-36490—% 1
INSTALLATION MANUAL -
"""""" 000-191=081=1% »+ |

P BEESREDH]E BRADRRI-VERLET,
CODE NUMBER ENDING WITH “#” INDICATES THE CODE NUMBER OF REPRESENTATIVE MATERIAL.

(BED~t%IE. 3&({ETT, DIMENSIONS IN DRAWING FOR REFERENCE ONLY.)
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F unu-n CODE NO. 001-426-200-00 03HR-X-9401 -0
TYPE CP03-37001 1/1
TEMHE
INSTALLATION MATERIALS
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NO. NAWE OUTLINE DESCRIPTIONS QY REMARKS
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~
" | FLAT WASHER =) M0 SUS304
CODE ----------------------
NO. 000-167-235-10
I\“ *\Eﬁ ---------------------------------
18
2 | SPRING WASHER W10 SuSsod
cE |
NO. 000-167-733-10
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3 |,¢L>| - ;w.].(.);(.z.é. .S.l.J.S.é(.)Z ...............
HEX. BOLT (SLOTTED @M:[mu
HEAD) CODE ----------------------
NO. 000-162-883-10

(BEOTEIX, SEETT.

DIMENSIONS IN DRAWING FOR REFERENGE ONLY.)

FURUNO ELECTRIC CO

LTD.
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A-3

WV RLWUNTO CODE NO. | 001-426-190-00  |03HR-X-9301-0 1/1
TYPE SP03-18101 BOX NO. P
SETS PER
SHIP No. SPARE PARTS LIST FOR USE SETS P
N DWe. NO. QUANTITY REMARKS/CODE NO.
NO. PART OUTLINE OR WORKING
TYPE NO. PER PER | SPARE
SET | VES
t1-3 5 19
1 | FUSE @jzo .................... 1 1
FRU-2P5S-FU- | | | ...
SA-B 000-168-869-10
MFR’ S NAME FURUNO ELECTRIC CO.,LTD. DWG NO. | 03HR-X-9301 11

(BEROTEHE, BEETY.

DIMENSIONS IN DRAWING FOR REFERENCE ONLY.)
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F u n u “ o ﬂ FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

9-52 Ashihara-cho, Nishinomiya, 662-8580, Japan
Tel: +81 (798) 65-2111 Fax: +81 (798) 65-4200
\ www.furuno.co.jp

Publication No. DOCQAQ0876

C(€05600

9-52 Ashihara-Cho, Nishinomiya City, 662-8580, Hyogo, Japan
(Address)

Declaration of Conformity

We FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

(Manufacturer)

declare under our sole responsibility that the product

NavNet TZT RADAR SENSOR DRS2D, DRS4D, DRS4A,
DRS6A, DRS12A, DRS25A, DRS4DL, DRS4D-NXT and DRS6A X-Class

(Model name, type number)

are in conformity with the essential requirements as described in the Directive 1999/5/EC of the
European Parliament and of the Council of 9 March 1999 on radio equipment and telecommunications
terminal equipment (R&TTE Directive) and satisfies all the technical regulations applicable to the
product within this Directive

IEC 60945 Ed.4.0: 2002 incl.Corr.1: 2008 EMC related items ITU-R M.1177-4: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0: 2005 Safety related items ITU-R SM.1539-1: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0 A1: 2009 Safety related items ITU-R SM.1541-5: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0 A2: 2013 Safety related items ITU-R SM.329-12: Spurious related items

IEC 62311 Ed.1.0: 2007 Safety related items EN 300 440-1 V1.6.1: 2010 Spurious related items

IEC 62252 Ed.1.0: 2004 (clauses 4.33, 5.33,Annex D) EN 300 440-2 V1.4.1: 2010 Spurious related items
Spurious related items EN 301 843-1 V1.3.1: 2012 EMC related items

EN 302 248 V1.2.1: 2013 Spurious related items

(title and/or number and date of issue of the standard(s) or other narmative document(s))

For assessment, see

+ Statement of Opinion No0.07214158 issued by Telefication, The Netherlands.

On behalf of Furuno Electric Co., Ltd.

Yoshitaka Shogaki ’
Nishinomiya City, Japan Department General Manager
November 04, 2015 Quality Assurance Department

(Place and date of issue) (name and signature or equivalent marking of authorized person)




FEFURUNO f) FuruNoO ELECTRIC CO., LTD.

9-52 Ashihara-cho, Nishinomiya, 662-8580, Japan
Tel: +81 (798) 65-2111 Fax: +81 (798) 65-4200
\ www.furuno.co.jp

Publication No. DOCQAO0877

C(€05600

9-52 Ashihara-Cho, Nishinomiya City, 662-8580, Hyogo, Japan
(Address)

Declaration of Conformity

We FURUNO ELECTRIC CO., LTD.

(Manufacturer)

declare under our sole responsibility that the product

NavNet TZTL RADAR SENSOR DRS2D, DRS4D, DRS4A,
DRS6A, DRS12A, DRS25A, DRS4DL, DRS4D-NXT and DRS6A X-Class

(Model name, type number)

are in conformity with the essential requirements as described in the Directive 1999/5/EC of the
European Parliament and of the Council of 9 March 1999 on radio equipment and telecommunications

terminal equipment (R&TTE Directive) and satisfies all the technical regulations applicable to the
product within this Directive

IEC 60945 Ed.4.0: 2002 incl.Corr.1: 2008 EMC related items ITU-R M.1177-4: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0: 2005 Safety related items ITU-R SM.1539-1: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0 A1: 2009 Safety related items ITU-R SM.1541-5: Spurious related items

IEC 60950-1 Ed.2.0 A2: 2013 Safety related items ITU-R SM.329-12: Spurious related items

IEC 62311 Ed.1.0: 2007 Safety related items EN 300 440-1 V1.6.1: 2010 Spurious related items

IEC 62252 Ed.1.0: 2004 (clauses 4.33, 5.33,Annex D) EN 300 440-2 VV1.4.1: 2010 Spurious related items
Spurious related items EN 301 843-1 V1.3.1: 2012 EMC related items

EN 302 248 V1.2.1: 2013 Spurious related items

(title and/or number and date of issue of the standard(s) or other normative document(s))

For assessment, see

 Statement of Opinion No.07214158 issued by Telefication, The Netherlands.

On behalf of Furuﬁo Electric Co., Ltd.

Yoshitaka Shogaki
Nishinomiya City, Japan Department General Manager
November 04, 2015 Quality Assurance Department

(Place and date of issue) (name and signature or equivalent marking of authorized person)
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